Exercice 6

Dans chaque cas, donner une représentation paramétrique de la droite A passant par le point
A(1; —2; 3) et paralléle a la droite d.

1) destl’axe des ordonnées.
2) dpasse par l'origine du repére et le point B(—1; 2; —3).
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Exercice 7

On considere les droites d et d’ définies par leur représentation paramétrique respective :

x=3-—-2t x=-—1+s
d:{y=-3+t ,t€R et d:{y=—-4-2s ,s€eR
z=-—t z=3+3s

1) Montrer que les droites d et d’ ne sont pas paralléeles.
2) Montrer que ces droites sont sécantes.
3) Déterminer les coordonnées de leur point d’intersection.

A -2
Vecbuw dividen de d - y\—f(_/l)
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Vovbors dws ®: 3-2-2= -3 o -M2)=-3
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Done  d ﬁcl‘ = 2(’3,' 0',‘3B
Exercice 8

On considere les droites d et d’ définies par leur représentation paramétrique respective :

r=2—50 x=-1+s
dijy=-3+t ,t€ER et d:jy=—4-2s ,s€R
z=-1—-t z=3+4+3s

1) Est-ce que les droites d et d’ sont paralleles ? Justifier.
2) Montrer que ces droites ne sont pas coplanaires.
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Donc les drokes re sot pus cnplwwcs

Exercice 9

On considere les droites d et d’ définies par leur représentation paramétrique respective :

x = —3t x=5+45s
d:iy=-7+2t ,teR et d:{y=-1+s ,s€R
7 =—1 z=1+3s

1) Est-ce que les droites d et d” sont paralleles ? Justifier.
2) Etudier la position relative des droites d et d’.
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Exercice 10

On considere les droites d et d’ définies par leur représentation paramétrique respective :

X =~ X =6+ 2s
d:yy=-5+2t ,t€R et d’:{y:—3—4s ,SER
z=3-—3t 7 = 68

Etudier la position relative des droites d et d".
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Dae. Aed & 4t d' sott conbonbues.

Exercice 11

On considere les droites d et d” définies par leur représentation paramétrique respective :

x=4+t x=3-2s
d:{y=-3-2t ,t€R et d:{jy=-94+4s ,s€R
z=-=3t zZ=17+6s

Etudier la position relative des droites d et d’.

vecbew  divectow de  d - T(fz]



vectew divecCew de d‘:

’\
t

SN

Nr—

« dfd' = JheR| ®

A -2
= JKkeR l (—2) =k-(u)
-2 6

= k= -4
Danc: d /1!
¢ Condmdues ¢
On a- A‘(“‘)"&}O) &d H= 3-2s B
fed' = Js€R | {3=s+us @
o= 5[—-1—6_5 @

®: s=-%
Duns @- 3-2(-F =% 2

Dnc pAgd & dtd' sot stickemet wu?ta.

Exercice 12

Dans chacun des cas suivants, étudier si les droites d et d” sont coplanaires :
x=3-—-2t x=3+s
1) d:{y:—3+t ,tER et d’:{y=—2—s ,SER
7 = —t z=-5+43s

x=3—2t x =3+4s
2) d:yjy=-3+t ,te€R et d:jy=—-2-2s ,s€R
z=-—t z=-5+2s
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Exercice 13

On donne les points A(0; —3;1), B(—1;1;0), C(—1;0;1) et D(0; —2; 2).

Etudier la position relative des droites (AB) et (CD).
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Exercice 14
On considére la droite d passant par le point A(1; —3; 2) et de vecteur directeur 1(2; 4; —2) et la droite

d’ passant par B(2; —1; 1) et de vecteur directeur 17(3; -1;1).

Etudier la position relative des droites d et d’. Si ces droites sont sécantes, déterminer les coordonnées

de leur point d’intersection.
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